P(k) [uK? Mpc3]

108 4—f— o—0—9—0—0—0—0—0—0—0
¢
10° - *
104 i - Isnoise(k)
. Isdata(k)
T ’ T T T T — T
1072 1071 10°
20
15 A . lsdata(k) - Isnoise(k)
10 ~
5 * o
=51 ¢ * o * 0 ¢
102 10-1 10°

k [Mpc~1]




